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＜マザーズ＞投資に関する説明会開催状況について 
 

以下のとおり、投資に関する説明会を開催いたしましたので、お知らせいたします。 
 

○開催状況 
 
開催日時     2021年５月 17日 9：00 
 
開催方法     オンライン配信による開催 
 
説明会資料名   2021年３月期 通期決算説明 
 
【添付資料】 
投資説明会において使用した資料 
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Artisense社：中長期的な企業価値

ー 会計評価に関わらず、買収の狙いである「世界的権威を含む希少人材の確保」と「補完的な次世代技術の確保」
は想定通りに達成

ー 新製品投入後においては、中長期的な成長性と本質的な企業価値は依然変わらず

買収の主な狙い

• AI・自動運転研究の世
界的権威であるダニエ
ル・クレーマーズ教授

• クレーマーズ教授が率い
る20名強のトップ技術
者チーム

希少人材
の確保

次世代技術
の確保

• 人間の認識により近い
直接法SLAM

• 最終製品の実用化にお
いて必要となる深層学
習とSLAMの統合

成果

• 既存人材の保留に成功

• ミュンヘン工科大学のトップ
人材プールからの継続的な
技術者確保を実現

• 次世代技術の製品化およ
び市場投入に成功
（Arisense VINS）

• 複数のPoCプロジェクトの
結果、市場における有効
性を実証













Appendix



ー Kudanが提供する「人工知覚=眼」は、「人工知能=脳」と相互に連動・補完し、機械（ロボット・コンピュータ）の
自律的な行動や機能を実現する
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AP技術は、AIと共に、今後あらゆる産業の基盤となる

人工知能
(Artificial Intelligence）

適切な判断を下す機械の「脳」

人工知覚
(Artificial Perception)

周囲を理解する機械の「眼」
＝＝















ー ヨーロッパの組込みソリューションにおける世界最大級のイベント「embedded world 2021 DIGITAL」のスタート
アップカテゴリにおいて最優秀賞を受賞(2021年3月）

ー 日本のNTTドコモ主催の5G DXアワードにおいて準優秀賞を受賞(2020年5月)
ー これらを機にした更なるメディア露出による認知度向上、プロジェクト検討が進行中
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日本・海外の両方で影響力のある賞を受賞



ー IPO以降、20年3月期・21年3月期と継続してグローバルでセンサ・プロセッサ業界を牽引する企業との提携・共同
開発案件を実行。彼らのエコシステムに入り込み、かつ彼らを顧客として開発を実施。
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グローバルでの業界トップ企業との開発案件・提携は順調に増加

時期 主要ターゲット領域と案件・提携内容

F
Y
2
0

F
Y
2
1

5月
8月

11月

9月

12月
1月

2月

5月

7月
11月

12月
2月

3月

ロボティクス)シーオスと倉庫の完全自動化・無人化ソリューションの 共同開発に向けて業務資本提携契約
ロボティクス) タレス・グループと次世代トラッキングシステムに向けてパートナーシップを締結

モビリティ)日本ユニシスと「ビジネス・スケーリング・パートナー」として協業に合意
モビリティ) マクニカ、モビリティビジネスにおける新たな付加価値ソリューションの実現に向けて協業開始
ロボティクス・マッピング)Ousterと協業開始。Lidarによる ローカライゼーション・マッピングソリューションを提供
AR) ソニーセミコンダクタソリューションズ社製のToFセンサーを用いたスマートフォン上でのRGB-D SLAMを開発
AR/VR、モビリティ) フィックスターズと事業提携契約を締結〜高速化した高性能なSLAM機能を提供
ロボティクス・マッピング) 3D LidarソリューションプロバイダーのCeptonと、デモを展示。パートナーとして活動開始

全般) Artisense社、買収に向けた一部株式取得の完了に基づき、研究開発および事業における協業の検討を開始
ロボティクス) Qualcommの技術協力のもと、『Qualcomm® Robotics RB3 Platform』向けのライブラリを提供開始

5G) NTTドコモ主催5G DXアワード 準優秀賞を受賞
ロボティクス) Qualcommの技術協力のもと、『Qualcomm® Robotics RB5 Platform』向けのライブラリを提供開始
ロボティクス) KudanとArtisense、Vecowとパートナーシップ締結。自律移動ロボット向け統合ソリューション提供を目指す
AR・モビリティ) Artisense、HEREテクノロジーとNNGと共に、自動車向けARナビゲーションデモ公開
全般) Synopsys社ARC EVプロセッサIPを用いたKudan SLAMの画像処理プロセスの40%速度向上
モビリティ) インド工科大学ボンベイの自動運転車開発チームにLidar SLAMソフトウェアを提供
全般) Kudan Visual SLAM、embedded world 2021 DIGITALにて『embedded award 2021』スタートアップ部門最優秀賞獲得
全般) NVIDIAとのパートナーネットワークへ参画

ロボティクス) アナログ・デバイセズ、3D SLAMのデモンストレーションソフトを共同開発

ロボティクス・マッピング) 3D LidarソリューションプロバイダーのVelodyneと、パートナーとして活動開始
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ご留意事項

本資料は、当社の事業および業界動向に加えて、
当社による現在の予定、推定、見込みまたは予想に基づいた将来の展望についても言及しています。

 これらの将来の展望に関する表明は、様々なリスクや不確実性がつきまとっています。

すでに知られたもしくは知られていないリスク、不確実性、その他の要因が、
将来の展望に対する表明に含まれる事柄と異なる結果を引き起こさないとも限りません。

当社は、将来の展望に対する表明、予想が正しいと約束することはできず、
結果は将来の展望と著しく異なることもありえます。

本資料における将来の展望に関する表明は、2021年5月14日現在において、
利用可能な情報に基づいて、当社によりなされたものであり、
将来の出来事や状況を反映して、将来の展望に関するいかなる表明の記載をも更新し、変更するものではございません。


